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第四章 凸轮设计
根据凸轮的已知条件查诺莫图得到(如果从动件是摆动运动，则根据式 h =

2
2LO9D

2 + cosψmax来计算出 h），h/r0=，计算 r0≥56mm，取 r0=56mm，rr=10mm。

图 4-1 诺莫图

从动件的运动方程为：

等加速推程段：s = 2hδ2/δ0
2

等减速推程段：s = h − 2h(δ0 −δ)2/δ0
2

等加速回程段：s = h − 2hδ2/δ‘2

等减速回程段：s = 2h(δ' −δ)2/δ‘2

余弦加速推程段：s = h[1 − cos(πδ/δ0)]/2

余弦加速回程段：s = h[1 + cos(πδ/δ’)]/2

正弦加速推程段：s = h[（δ/δ0 − sin(2πδ/δ0)]/（2π）

正弦加速回程段：s = h[1 −（δ/δ’0）+ sin(2πδ/δ‘)]/（2π）

凸轮理论廓线方程为：

x = (s0 + s)sinδ + ecosδ

y = (s0 + s)cosδ − esinδ
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凸轮实际廓线方程为：

x' = x − rrcosδ

y' = y − rrsinδ

根据要求的从动件运动规律和其他已知条件编辑函数计算点位数据
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绘制凸轮从动件的运动曲线如下图：
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图 4-2 从动件运动曲线 s-δ/图 4-3 凸轮廓线
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